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PROGRAM A BOT X
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3. Parts Identification

1. Gide Forward 1 Vorwdsglefen 1. Glsserenavant 1, Voorutgjden
2. GideLeft 2 Nachlnks gellen 2. Glsseragauche 2 Links ajden
3. Dance Mode 3. Tanzmodus 3 s 3. Dansmodus
4. Glide Back 4, Zuric gleiten 4, Glsserenariere 4. Achteru giden
5. Glide Right 5. Nach rechts gleften 5. Glisser a droite 5. Rechts gliden
6. Walk Lef 6. Nach links gehen 6. Marcher & gauche 6. Links lopen
7. Walk Forward 7. Vorwirls gehen 7. Marcheenavant 7. Vooruitlopen
8 WalkR . 8. Nachrechisgehen 8. Marcherddrole . Rechts lopen
9. P 9. Prog : 9. Prog 9. Prog
mw;lkasckwam [0Ricovars geren - {0echrenarge {0 chieut g
Motion Contr 1 q de d 1 0 s
Bution smodus-Taste commande des knop
12.0N/OFF Button 12.EIN/AUS-Taste mouvements 12.AANUIT-knop
13.Motion Sensor 13 12.B h 13.
13.Capteur de
mouvements

4.1 Programming
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i) Press the Programming Mode button until you hear a beep sound.

ii) Start recording your commands bkpmssm‘%my gl\ding | walking or Dance mode
buttans on the controller. It can record up to 48 commands.

i Presrs‘(1 Programming Mode Button again and the robot will perform the recorded
commands.

i) Driicke die Programmiermodus-Taste, bis du einen Piepton harst.

ii) Be$|nne deine Befehle aufzunehmen, indem du die Gleitmodus-/Gehmodus-
oder Tanzmodus- Tas\en auf der Femsteuerung driickst. Du kannst bis zu 48
Befehle aufnehmel

iif) Driicke die Pm raﬂm\ermodus ~Taste emeut. Der Roboter fiihrt dann die
aufgenommenen Befehle a

1) Appuyez sur le bouton mnde de programmation jusqu'a ce qu'un bip sonore soit émis.
ii) Commencez & enve?\mr vos commandes en aﬁpu /ant sur les boutons de glisse
[ marche ou sur le bouton mode danse de la manette. Yous pouvez enregistrer
Jusqu’ 48 command

iil) Réappuyez sur le o programmation et le robot se met & réaliser
les commandes enregistrées.

i) Druk op de Programmeermodusknop totdat je een pieptoon hoort

i) Begin je commando's op te nemen door op een knop voor glijdenlopen of dansen te
drukken op de controller. Er kunnen tot 48 commando’s worden opgenomen.

i) Druk nogmaals op de Programmeermodusknop en de robot zal de opgenomen
commando's uitvoeren,

Acivate motion control mode by pressing the motion control mode button.

The Motion Sensor can detect the following hand signals.

i) Glide Backward: Slowly move your hand towards the robot

1) Glide Forward: Cup your hand under the sensor, then move your hand away from it

Akiviere den Bewegungssteuerungsmocdus, indem du de
te drilckst. Der

kann die

Vu\;enden Handbewegungen erkennen.
rick gleiten: Bewege deine Hand langsam auf den Roboter zu.
i) Vorwars gleiten: Lege deine Hand unter den Sensor, bewege dann deine Hand von
em Sensor weg.
Activez le mode de commande des mouvements en appuyant sur le bouton mode de
de de Le capteur de détecte les de

Geratebeschreibung * Eléments d'identification + Beschrijving apparaat » Identificacién de las parfes =
Identificazione delle parti » O6oaxauenne aeranei « Identificacao das pegas

Programmieren + Programmation * Programmeren + Programacian =
Programmazione = [lporpammuposanye = Programar

1. Deslizar hacla defante 1. Scivolata in avant 1. Cronbxerie snepert 1. Deslizar para a frente

1 1
2. Deslizar hacia la 2. Scivolata a sinistra 2. Cronbenwe aneso 2. Deslizar para frés
izquierd: 3. Modalita ballo 3. Pexuiu Tanua 3
3. Modo de baie 4, Scivolataallindietro 4. Conbeetve Hasaq 4. Deslzar para trés
4, Deslarhacia ards 5. Scivoliaadestra 5. Croneete bnpaso 5. Deslzar para a drelia
5 nusuzm hacala 6. Camminala asinsiza 6. [uKenwesneso 6. Andarparaa
7. Camminala inavani 7. [lsuKenke nepeq esquerda
6. Cammav haciala 8. Camminala adestta 8. [lsuxewwe snpaso 7. Andar para a frente
9. Programmezione 9. Mporpaumuposare 8. Andar a direits
(i Cam\nsr hacia 10.Camminata allindietro 10.[JauXenwe Hasan 9. Prot
e 11.Pulsante Conlrollo 11, Knonka pexuma 10.Andar para trés
8 Canmnamac\a\a gestuzle: paBieHiA 1.Botso Modo conirolo
derecha 12.Pulsante di LBNHAIA de moverts
9. Programacién accensione/ 12Knona 125
10.Caminar hacia alrés ~ spegnimento sxnosenmsl LIGARIDESLIGAR
11. Bottn del modo de 13.Sensore di BIKNIOueHR 13.Sensor de
control de movimiento movimento 13.[laminx pewwernn movimenios
12.Botdn de
encendidofapagado
13.Sensor de movimiento

i) Pulsa el botén del modo de programacion hasta que cigas un pitido.

ii) Empieza a grabar las érdenes pulsando cualquiera de los botones de deslizar /

ﬁmnar o el modo de baile en el controlador. Puede guardar como méxima 48
rdenes.

iif) Pulsa de nuevo el botn del modo de programacion y el robot ejecutara las

ordenes grabadas.

i) Premi il pulsante Programmazione finché non viene emesso un segnale acustico.

ii) Inserisci i tuoi comandi premendo i pulsanti direzionali o il pulsante Ballo sul

controller. E possibile programmare fino & 48 comandi consecutivi.

iy Prem nuovamente il pulsante Programmazione: il rabot efettuera | comandi

programmati

1) Haxure n

U3AACT 3BYKOBOM CHIHAN.

H) Hauinie sanice JOMEHD © TOMOULIO HEKATHA RHOTOK cwnhmemﬁ/gawmh A

KHOMKY pexuma noka pobot He

aanm:slb Ao48 mMSNIJ

) HaKIWIT Koy pexuAa TPOTpaMpoBaHI e pas, W poSor MosTopiT

3aNMCaHHbIE KOMaHbI.

i) Prime o botdo Modo Programagao até ouvires um apito

[; Comega a gravar os comandos ao premir qualquer botéo e deslizar / andar ou
anga no controlador, Pode gravar até 48 comandos.

i) Prime novamente o Botao Modo Programagao e o robot realiza os comandos

gravados

Activa el modo de control de movimiento pulsando el botén del modo de control de
muvirman(c El sensor de movimiento puede detectar las siguientes sefiales de la

) Desllzar hacia afras: mueve la mano lentamente hacia el robot

i) Deslizar hacia delante: ahueca la mano debajo del sensor y, a continuacién, aléjala

e el

Attiva la modalité di controllo gestuale premendo il pulsante Controllo gestuale. I

sensore di movimento rilevera | movimenti della mano descritti di seguito.

) Scivolata alfindietro: muovi lentamente la mano versa il robot.

il) Scivolata in avanti: posiziona la mano a coppa sotto il sensore, quindi allontanala.

BIIOYMTE PeXUM YTIPBrIeHs [IBVKEHMAMM, HEXAB Ha KHONKY pexuMa ynpanneuun
I

la main suivants :

i) Glisser en ariére ; déplacez lentement votre main vers le robot

ii) Glisser en avant : placez votre main sous le capteur puis éloignez-la
Achvsetde bewegir door op de
drukken, D kan de volgende

) Achteut ljder: beeegj hand angzzam nzr e robol
v) Vacruu gm len: houd je hand onder e sensor en beweeg je hand er vervolgens van

detecteren

AWK JBIDKEHWA MOXET DACTIO3HATb CNBAIOLLHE XECTBI PYK.

1) CKonkXenme Hasi 18HHO NIOTHECHTE PYKY K paboTy.

Iy Cmnmwe BNepe; CrIoXMTe PyKY FopCTLIO Mo AATYMKOM, a 3aTem yoepuTe
Ppyxy ot

Ativa o mcda de controlo de movimentos ao premir o botdo modo de controlo de
movimentos. O Sensor de Movimentos pode detetar os seguintes sinais de méos.

1) Deslizar para trés: Move lentamente a tua méo na diregéo do robot

ily Deslizar para a frente: Mele a mao por baixo do sensor e afasta a mao do mesmo

1. Delivery Content

Controlador

2. Battery Installation

4. How to play

Come giocare * Kak urpars * Como brincar

Lieferumfang - Confenu de l'emballage « Inhoud van de verpakking « Lista de componentes
Elenco delle parti * B komnnexre * Acessorios incluidos

Controller » Fernsteuerung
Télécommande « Controller

Mando * Trasmettitore

TyNoT AUCTAHLWOHHOTD YTpaBNeHUA

Einlegen der Batterien « Installation des piles * Installatie van de batterijen * Instalacién de las pilas +
Installazione delle batterie « Veraroaka Barapeex « Instalago das pilhas

So wird gespielt - Comment Jouer - Begin met spelen - Empieza el juego *

x1

Instruction manal « Bedienungsanleitung
Mode d'emploi « Handleiding

Manual de instrucciones + Manuale di istruzioni
PYKOBOACTBO Mo akcnnyaTaLum «

Manual de instrugdes

t eew 33

00 e 0

Robol

Switch on ngrzm ABol X by pressing the On/Off button, it will automatically
rform some sounds and movements.

Z Conirol the Robaf's movements through the directional button.

Roboter einschalten

Schalte den A Bot X ein, indem du die Ein/Aus-Taste driickst, Er wird dann

automatisch einige Gerdusche erzeugen und Bewegungen ausfiihren.

- Steuere die Bewegungen des Roboters mithife der Richtungstaste:

Mise en marche du robot

Allumez le robot Program A Bot X en appuyant sur le bouton marche/arrét, il émet

automatiquement des sons et se met & bouger.

- Commandez les mouvements du robot a l'aide des touches

® 0

Encender el robot
Enclende el ngram ABot X pulsando &l botén de encendido/apagado. Realizara

- Controla los muvlm\enlcs del rubel a fravés de los botones de direccién.
Accensione del robot
ccandi Program A Bal X prmendo | usne df accensionelspegniment; bt
effettuer alcuni movimenti accompagnati da effetti sonori
“Conirolla meviment el robot o pusan designah

BinioveHve pobota
BIouTe poBora Program A Bot X ¢ MOHOLLSI0 HaKATHS Ka KHONKY BKTIONEHUSIBLIKTIONeHHS,
OH aB‘DMaYWEWM W3ACT HECKOTBKO 3BYKOB W BLINOTHWT HECKONBKO ABUNEHUH.

Robot aanzetten

Zet Program A Bot X aan door op de aan/uit-knop te drukken, hij zal automatisch
geluiden en bewegingen maken.

ZBedien de bewegingen van de robot met de richtingsknop.

Tanzmodus * Mode Danse + Dansmodus *
Modo de baile « Madalita ballo «

4.2 Dance Mode

-To pmvar;\l any damages caused by falling, do not play the rabot on a table or
raised surfa

- Itis recommended to play the robot on a flat and smooth surface or short pile
carpet, unsmooth surfaces or long pile carpet will affect the robot's performance
- Um Schéden durch Stiirze zu vermeiden, spiele mit dem Roboter nicht auf einem
Tisch oder einer erhdhten Fldche.
- Es empfient sich, mit dem Roboter auf einer ebenen und glatten Flache oder
einem kurzflorigen Teppich zu spielen. Nicht glatte Fidchen oder hochfiorige
Teppiche beeinirachtigen die Funktionsfahigkeit des Robolters.
- Afin d'éviter tout dommags lié aux chutes, ne jouez pas avec le robot sur une table
ou une surface surél
-Ilest remmmand: de |vuer avec le robot sur une surface plane et lisse ou sur une
moguette fine, les surfaces rugueuses ou les moquettes épaisses peuvent nuire au
fonctionnement du robot
- 0m schade door een val te voorkomen, dien je niet met de robot op een tafel of
een verhoogd opperviak te spelen.
- Het is aanbevolen om de robot te bedienen op een viak en effen opperviak of een
tapijt met korte haren, Oneffen opperviakken of tapijten met lange haren zullen de
prestaties van de robot beinvioeden.

4.3 Motion Control Mode sewegungssteuerungsmodus - Mode de commande des mouvements » Bewegingscontrolemodus * Modo de cantrol de movimiento « Modallta di controllo gestuale + Pesum ynipasnesi aawsesvan - Modo de Contralo por Movimento

Tum R;ghl Move ‘your hand from left to ight in front of the sensor
ve your hand from right to left in front of the sensor

® Rubcl wm gu mlo standby mode if it has been idied for 2 minutes, press motion
control mode button again to wake it up.
iii) Nach rechts drehen: Bewege deine Hand vor dem Sensor von links nach rechts.
iiil) Nach links drehen: Bewege deine Hand vor dem Sensor von rechts nach links
*Der Roboter geht in den Stand-by-Modus, wenn er fiir 2 Minuten inaktiv war.
Dricke die dus-Taste emneut, um ihn
Toumer 4 droite : bougez voire main de gauche & drolte devant le capteur
|i1|) Toumer & gauche : le droite & gauche devant le capteur

robot passe en mode veile s'l est inacif pendant 2 minutes, réappuyez sur le
boulon mode de commande des mouvements pour le réveiller.
iii) Rechts draaien: beweeg je hand van links naar rechts voor de sensor
jil) Links draaien: beweeg je hand van rechts naar links voor de sensor
* De robot gaat in stand-bymodus als er 2 minuten geen actiiteit is, druk terug op
de bewegingscontrolemodusknop om hem te wekken.

PexVm TakLia *

- POBGTa C NOMOLLEIO KHONOK HATPABNENNS.

Ligar o Robot

Ligao ProgranaABot X a0 preir s b LigariDesligar, realiza automaticamente
alguns sons e movimentos

- Controla os. movlmenlus do Robot através do botao direcional.

Modo danga

Press Dance button and the robot will perform a dance.
Wenn du die Tanz-Taste driickst, tanzt der Roboter.
Appuyez sur le bouton danse et le robot se met 4 danser.
Druk op de Dansknop en de robot zal een dansje uitvoeren,
Pulsa el botén de Baile para que el robol realice una
danza.

Premi il pulsante Ballo: il robot iniziera a ballare.
HaXwiTe KHONKY TakLia, i poBOT HakiHeT TaHLesas.
Prime o botdo Danga e o robot faz uma danga

- Para evitar que se dafie debido a una calda, no juegues con el robot encima de
una mesa ni de superficies elevadas.

- Te recomendames que juegues con el robot sobre una superficie lisa o una
alfombra de pelo corto, ya que Ias superficies rugosas y las alfombras de pelo largo
pueden afectar al rendimiento del robot.

- Per evitare danni causati da cadute, non giocare con il robot su tavoli o superfici
elevate

- Usa il robot solo su superfici piane e lisce o su moquette a pelo corto, perché
superfic imegolari o moquette a pelo lungo possono limitarne il funzionamento.

- Y706b! nipefjoTepaTHTE nnspemsmn 13-38 N1@QeHNs, He UTpaiiTe C poBoTOM Ha
G0N W BO3BLILLIEHHBIX N10BEPXHS

- PexomenayeTca urpars ¢ pcﬁomm 2 NINOCKO/: M POBHO NOBEPAHOCTH I KOBPE
G KOPOTKWM BOPCOM. HepoBHiie 10BERXHOGTY MM KOBPI G ATMHHSIM BOPCOM MOTYT
IOBNVSTE Ha NPOMIBOJWTENLHOCTL POBOT,

- Para evitar danos provocados por queda, néo bringues com o robot numa mesa
ou superficies elevadas.

- Recomenda-se que brinques com o robot numa superficie plana e lisa ou numa
carpete de pelo curto, superficies iregulares ou carpetes de pelo comprido irdo
afelar o desempenho do robot

Girar a la derecha: mueve la mano de izquierda a derecha delante del sensor
Girar a la izquierda: mueve la mano de derecha a izquierda delante del sensor
| robot pasara al modo de espera si permanece inactivo durante 2 minutos.
Pu\sa de nuevo el boton del modo de control de movimiento para despertarlo.
jij) Rotazione a destra: sposta la mano davanti al sensore da sinistra verso destra.
fiii) Rotazione a sinistra: sposta la mano davanti al sensore da destra verso sinistra.
* Il robot entrera in modalita standby se non riceve comandi per 2 minuti
consecutivi. Per riattivario, premi nuovamente il pulsante Controllo gestuale.
1) Mosopor apaos: poBegyTe pyxosi cnesa Harpaso neper o
Iln) nacpw BIeBO: NPOBEANTe PyKOW CMIpaBa Haneso nepes AaTYMKO!

NlepeieT B pexM OXWIaHAS, ecnit He ByaeT iyt SR
2 Muuyr CHOBA HKMATE KHOTKY PEXUMA YNIDABTIEHS JBUKEHASMH, HTOBbI
«pabyauTLy ero.
iil) Viirar & Direita: Move a m&o da esquerda para a direita na frente do sensor
i) Virar & Esquerda: Move a méo da direila para a esquerda na frente do sensor
* O robot entra em modo standby se tiver inativo durante 2 minutos. Prime
navamente o botdo do modo de controlo de movimento para o acordar.




